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von einem sicheren Ort aus über ein drahtloses LAN 
ferngesteuert und ist in der Lage, dreidimensionale 

D ie  Act ive  Scope 

K a m e r a ,  d e r e n 
O b e r f l ä c h e  v o n 
vibrierenden kurzen 
F a s e r n  b e d e c k t 
ist, wird von einem 
Controller gesteuert, 
k r iecht  am Boden 
ent lang und kann 
in einen Spalt von 3 

gewann den Robot 
Award 2008, Prize for 

Vom Labor zum Ort der Katastrophe
Lebensrettung mit Rettungsrobotern

Professor Satoshi Tadokoro

stand, entschloss er sich, als „Forscher einen Roboter bauen zu 
müssen, der die Rettungsarbeiten bei einem Desaster unterstützt 

Forschung zur Verwendung von Robotertechnologie für 

Allerdings hatte er zu dieser Zeit keine Ahnung bezüglich 

die Kenntnisse von Forschern auf verschiedenen verwandten 
Gebieten zusammengefasst und in Zusammenarbeit mit 
diesen Forschern verschiedene erforderliche Funktionen 

Terroristenanschlag stattfindet, gibt es möglicherweise 
Katastrophenorte, die Rettungsmannschaften aus Gründen 
der Gefahr einer weiteren Katastrophe nicht betreten 

namens Kenaf die Rolle des Menschen bei der Suche nach 

Kenaf kann sich über Schutt bewegen, indem er die 
Umgebung durch Kompaktkameras betrachtet und die 

Die Active Scope Camera kann sogar in enge Orte 
eindringen und ist ein Videoskop mit einer am obersten Ende 
des Roboters installierten Kompaktkamera, die unter Haufen 

die bei der Suche und Rettung im Katastrophenfall nützlich 

hat das Ziel, Roboter bei Rettungsaktionen einzusetzen und 

„Wir er forschen die Katastrophenhi l fe 
und es ist unser Ziel, an den betroffenen 

E i n  R e t t u n g s r o b o t e r  h a t  n o c h  v i e l e 
Schwierigkeiten zu überwinden, bevor wir auf 

diese Probleme eins nach dem anderen 

Akademische Ergebnisse
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